X | Nota: B esta impedido de se deslocar fora do plano da estrutura
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a. Calcule a inércia da viga BC de modo a que a encurvadura no plano 1-3
se verifique para a carga P=1500 kN.
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b. Para a situagao da alinea a), calcule a carga critica da coluna.

T[mo 2-% = }'7[01440 1 157Lnu7lunu

| ’f’L T 0% 044933 yg'_ezn N
4 =
i (03 x3)"

L,=07L

Ton= waim (207,1500) = |S00_KN

_




